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1.WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru barier mostowych - przy rozbidrce czesci elementow
istniejacego mostu i przebudowie mostu na rzece Krélewianka w ciggu drogi gminnej nr 102366B Olszanka Folwark-J6zefowo w km
1+030.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana prgaziiu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy ST, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu zakup i montaz barier mostowych stalowych na
belkach podporgczowych wraz z elementami odblaskowymi — stupki barier co 1.33 m z dwuteownika 140 z prowadnica typu B bez
przektadek dystansowych - przy rozbidrce czeSci elementéw istniejacego mostu i przebudowie mostu na rzece Kroélewianka w ciagu
drogi gminnej nr 102366B Olszanka FolwarkJézefowo w km 1+030.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pas drogowy drogi gminnej Nr 112366B, rzeki Krolewianka i dzialki prywatnej. W
zakresie opracowania brak jest uzbrojenia podzigmne

1.5. Organizacja roboét, warunki BHP, ochrona Srodowiska

Przed przystapieniem do robdt wykonawca oznakuje teren przebudowy mostu zgodnie z zatwierdzonym gtefa organizacji ruchu na
czas budowy.

Roboty prowadzi¢ w zakresie objetym decyzja o lokalizacji inwestycji celu publicznego.

Catos¢ robot prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osi mostu i jego elementdow powierzy¢ uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robot oznakowac w uzgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robot — Kierownik budowy przed przystapieniem
do robdt jest zobowiazany sporzadzi¢ plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzadzaniu planu ,bioz” nalezy skorzysta¢ z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robot w rozporzadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych

(Dz.UNr 47, poz.401) oraz uwzgledni¢ ,informacje dotyczaca bezpieczenstwa i  ochrony zdrowia”. Obowiazkiem wykonawcy jest
zapewnienie przejscia dla pieszych i przejazdu pojazdow w ograniczonym zakresie . Zatozy¢ reper roboczy.

Technologia robot i ich rodzaj oraz materialy zastosowane w projekcie nie wptyna negatywnie na srodowisko.

1.6.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz z okre$leniami podanymi w D.M..00.00.00.
Wymagania ogoélne. Bariera ochronna urzadzenie bezpieczenstwa ruchu drogowego stosowane w celu zapobiezenia wyjechania pojazdu z
korony drogi, przejechaniu pojazdu na jezdnig przeznaczona dla przeciwnego kierunku ruchu lub niedopuszczenie do powstania kolizji
pojazdu z obiektami lub przeszkodami stalymi znajdujacymi si¢ w poblizu jezdni.

Bariera ochronna stalowa bariera ochronna, ktardsfawowym elementem jest prowadnica wykonanaakie(profilowana tasma stalowa).
Barieroporgcz bariera ochronna nadbudowana stalowym pochwytem.

1.7.0gélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w D.M..00.00.00. Wymagania ogolne.

2.MATERIALY

Barieroporgcze stosuje si¢ jako stalowe bariery z nadbudowanym pochwytem stalowym. Niniejsza barieroporgez zalicza sig¢ do barier
energochtonnych.

Dla elementéw rurowego pochwytu o 60,5 stosuje sig stal St3SX wg PN88/H-84020.

Prowadnica ksztaltownik zimnogigty typu B wg PN-87/H-93461- ze stali St3S.

Pas profilowy- ksztattownik zimnogigty wg PN-87/H-93461- ze stali St3S.

Stupki - dwuteownik IPE 140 wg PI91/H-93419- ze stali 18G2

Wspornik prowadnicy blacha goraco walcowana o gr. 5 mm ze stali St3S wg PN-80/H-92200

Lacznik uko$ny - blacha zimnogigta ze stali St3S wg PN-87/H-93461

Podstawa stupka - blacha goraco walcowana o gr. 16 mm i 20 mm ze stali 18G2 wg PN80/H-92200

Kotwy - pret o 20 ze stali St3 wg PN82/H-93215

Do spawania nalezy uzywac elektrod gatunku ER 146 (E 432 R11) wg PN-88/M-69433.

Wszystkie elementy barier powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie przez metalizacje zanurzeniowa o gr. > 75 pm. wykonana zgodnie z
wymogami normy PREN ISO 1461. Rozstaw stupkéw wg Dokumentacji Projektowej —co 1.33 m.

3.SPRZET

Roboty moga by¢ wykonane recznie lub mechanicznie. Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu zaakceptowanego przez
Inspektora.
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4. TRANSPORT
Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je umiesci¢ rownomiernie na calej powierzchni tadunkowe;j i
zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem oraz przed uszkodzeniami samego elementu jak i nalozonej na niego powloki
antykorozyjnej.

5.WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji rysunki robocze: pochwytu stalowego, rozmieszczenia stupkéw barieroporeczy,
rozmieszczenia dylatacji barieroporgczy oraz Projekt organizacji i harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda
montowane barieroporgeze i ich zakotwienia na obiektach. Montaz barieroporgczy rozpoczyna si¢ od ustawienia kotew stupkow we
wsporniku podporgczowym wraz z montazem zbrojenia. Kotwy te musza by¢ ustawione zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ustaleniami
jak p. 5.1. oraz na odpowiednich wysokosciach z takim wyliczeniem aby gorna krawedz tasmy profilowej potozona byta 0.75 m ponad
powierzchnia chodnika. Wysokos$¢ barieroporgezy wynosi 1,10 m. Kotwy stlupkéow nalezy montazowo zamocowac tak, aby nie ulegly
przesunigciu w czasie betonowania. Wyzej wymienione czynno$ci wchodza w zakres ST 13.01.00 Beton konstrukcyjny. Laczenia
segmentow prowadnicy barieroporgezy nalezy wykona¢ w taki sposob, aby nie przetloczony koniec prowadnicy zwrdcony byt w kierunku
ruchu pojazdoéw.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzeniu podlegaja prawidtowo$¢ ustawienia i zamocowania barieroporgczy oraz prawidlowos$é ochrony antykorozyjnej. Elementy o
widocznych wadach powloki galwanicznej nie moga by¢ zabudowane — podlegaja wymianie na koszt Wykonawcy. Dopuszczalna odchytka
od prawidlowego przebiegu bariery wynosi 1 cm na dtugosci 8 m.

7.0BMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 m barieroporgczy o rozstawie stupkow zgodnych z Dokumentacja Projektowa.

8.0DBIOR ROBOT
Odbiorom czgsciowym podlegaja:
- dostarcane na budowg elementy stalowe barieroporgczy (facznie z pochwytem),
- zamocowania kotewarieroporeczy w belkach podporgczowych (przed ich wbetonowaniem),
- osadzeniu w konstrukcji i wykonaniu potaczen elementow,
- ochrona antykorozyjna.
Odbiér koncowy zakonczony winien by¢ spisaniem protokotu.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Placi sig za wykonana i odebrang ilo§¢ metrow barieroporgezy wg ceny jednostkowe;j, ktora obejmuje:
- zakup i dostarczenie elementdéw barieroporgczy i zakotwienia,
- ustawienie, zmontowanie, wyregulowanie,
- wykonaniepotaczen dylatacyjnych i odcinkow zej$ciowych rur pochwytu.

W ceng jednostkowa wliczane sa odpady i uporzadkowanie terenu, a takze koszt rysunkéw roboczych.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

PN-88/H-84020 Stalvgglowa konstrukcyjna zwyklej jakosci ogolnego stosowania. Gatunki
PN-81/H-84023 Stal okres§lonego zastosowania. Gatunki

PN-88/M-69433 Spawalnictwo. Elektrody otulone do spawania stali niskoweglowych i stali o podwyzszonej
wytrzymatos$ci

PN-EN ISO 1461 Pwloki cynkowe nanoszone na stal metoda zanurzeniowa (cynkowanie jednostkowe).
Wymagania i badania.

82



